D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

2. 1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczsgjwymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktoysekaciowych dla zadanidRemont i przebudowa drogi
powiatowej nr 1099 D w msc.¥gko, ul.Pitsudskiego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowasiggko dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t na drogach .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidrsgowej oraz poleenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrimeprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) opracowanie mapy powykonawczej ( do operatu lddayjnego Opis jak D-00.00.00)

g) w razie zaistnienia konieczém - wskazanie granicy pasa drogowego w zakresigelkcznym do prowadzenia
budowy .

h) Wykonanie przekroju podimego jezdni ( zastabilizowanie wszelkichagzen ) przed przyspieniem do
wykonywania robdt budowlnych. Nate zwrécic uwag na lokalizacje wpustéw deszczowych i obecny épos
odwodnienia ulicy Pitsudskiego w Wsku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.2.

MATERIALY

2.1. OgOInewymagania dotyczace materiatow

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgicokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny

mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo

okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadgjj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04

do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRZET
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.W oparcimateriaty dostarczone przez
Zamawiajicego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne nigedlme do szczegdtowego
wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny lmykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien neltyniast poinformow@lnzyniera o wszelkich lgbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i fureperéw roboczych. Bdly te powinny by usunéte na koszt
Zamawiagcego. Wykonawca powinien sprawélzzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przezdygniera, zostapwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe.Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach
Wykonawcy, nie mogby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przegniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktyspednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w oznaczenia ofegace w
spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznacpewinny by
zaakceptowane przezzyniera.Wykonawca jest odpowiedzialny za ochkrarszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.Wszystkie p@egirace pomiarowe konieczne dla prawidtowej
realizacji rob6t naley do obowizkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ogasy i punktéw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azakowizane do punktdw pomocniczych, padmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych niezeno
przekraczd 500 m.Zamawiafy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tede przy kadym obiekcie iynierskim.Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidsd0 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.Repery robocze rgleatazy¢ poza granicami
robé6t zwizanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako repery robocze pma wykorzysta
punkty stale na stabilnych, istriejch budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze
nalezy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidddw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.Rzdne reperéw roboczych najeokresla¢ z talg
doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstosujc niwelacg podwojra w
nawigzaniu do reperow patwowych.Repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowejQrasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej nico 50
metrow.Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytycgosetrasy w stosunku do dokumentacji projektoniej maze
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji
projektowej.Do utrwalenia osi trasy w terenie nglezy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2. Usgoie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykoreambodt zaspi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granioobét.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumentagjojektove oraz w miejscach wymaggiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezyimera.Do
wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nk 1 metr. Odleghéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaj. Odlegtéc
ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektovs.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsie na podstawie szkicow i dziennikéw

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
sporzdzenie mapy powykonawczej jak zapisy w DOO.0@Qfakresie niezftinym do opracowania opertu
kolaudacyjnego.
w razie zaistnienia konieczém - wskazanie granic dziatki drogowe;.
wykonanie przekroju podimego jezdni ( zastabilizowanie wszelkichadzer ) przed przysgpieniem do
wykonywania robét budowlnych
wytyczenie kanalizacji deszczowej na podstawimipou zerowego
wykonanie pomiaru zerowego wraz z opracowanienelaty na obu odcinkach
inwentaryzacja urgdzer obcych

Platna¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauyv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NouogrwbE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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