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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zadaniem - w pelnym brzmieniu:

»PRZEBUDOWA BUDYNKU - ODDYMIANIE KLATEK SCHODOWYCH Zespotu Szkét
Zawodowych”

Adres: 56-120 Brzeg Dolny, ul.1-go Maja 1a (na dziatce nr 67 - AM1 obrgb m. Brzeg Dolny)

INSTALACJENISKOPRADOWE

1.2. Inwestor

ZESPOL SZKOL ZAWODOWYCH
ul. 1-go Maja 1a, 56-120 Brzeg Dolny

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot jak
w pkt. 1.1. Integralne czeSci opracowania stanowia: Projekt wykonawczy oraz przedmiar robot.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych dla zadania jak w p. 1.1., w zakresie jak nastepuje:

- systemu oddymiania klatek schodowych
- badania i pomiary

1.5. Okreslenia wystepujgce w niniejszej ST

W niniejszej specyfikacji uzywa sie okreslen, ktore zostaly zdefiniowane w nastepujgcych przepisach:

| USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami,
ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);
[1 USTAWA ,,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z p6zniejszymi zmianami
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| ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie; z pdzniejszymi zmianami
[1 PN —IEC 60364; 2000 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

1.6. Przepisy Techniczno — Budowlane

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych powinny spetnia¢ wymagania techniczno — budowlane
okreslone w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w normach wprowadzonych do
obowigzkowego stosowania jak réwniez w innych normach traktowanych jako zrédto aktualnej wiedzy
technicznej

1.7. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca robot zobowiagzany jest do zapoznania si¢ ze wszystkimi dostgpnymi dokumentami dotyczacymi
projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robot elektrycznych Wykonawca powinien

zapozna¢ si¢ z obiektem, w ktéorym prowadzone bgdg roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania
frontu robot.

Wykonywanie robot nalezy koordynowaé na biezaco we wspotpracy z kierownikiem budowy.

Przy wykonywaniu robot ogdlnobudowlanych zwiazanych pomocniczo z wykonawstwem robot

elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — czg¢$¢ budowlana.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do

rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu Zamawiajacemu.

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje technicznego
sprawdzenia jako$ci wykonanych robdt wraz z wykonaniem odpowiednich pomiarow.

Przy wykonywaniu robot elektrycznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie
obowiazujacych przepiséw w zakresie BHP oraz, jesli jest podwykonawcg — wymagan generalnego wykonawcy
w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu robot elektrycznych i teletechnicznych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane
waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robot wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacje powykonawceza, czyli zbior
dokumentéw wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisji powotanej do przeprowadzenia odbioru
koncowego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegbélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i W sposéb ciagly
bedzie informowa¢ kierownika budowy o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.
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2. WYROBY DO STOSOWANIA

2.1. Wymagania formalne

Do wykonania instalacji teletechnicznych w budynkach uzyteczno$ci publicznej nalezy stosowaé przewody,
kable, sprzet, osprzet oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie

do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent

[ dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego systemu oceny
zgodnosci

[ wydat krajowa deklaracj¢ zgodnos$ci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu oceny zgodnosci

[J oznakowat wyrdb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi Przepisami

2.2. Wymagania techniczne ogolne

Do wykonania instalacji teletechnicznych stosowaé podstawowe wyroby: przewody, urzagdzenia, aparaturg i
materiaty elektroinstalacyjne spelniajace wymagania formalne i okreslone wymagania techniczne ujete w
ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych Ustaw —jakwp. 10

2.3. Przewody i kable

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytlowe (L, N, PE) z Zytami miedzianymi o przekroju
minimum jak na schematach , w izolacji i ostonie zewng¢trznej z polwinitu na napiecie 450/750.

2.4. Osprzet dla instalacji niskoprgdowej.

Materiaty / aparatura, osprzet oraz kable i przewody / zastosowane do montazu niskopradowej musza spetniaé
wymagania zawarte w Polskich Normach dla tych instalacji i Normach Branzowych podanych w opisie
technicznym do projektu wykonawczego. Pozostale wymagania dotyczace przechowywania, transportu,
warunkoéw dostawy, sktadowania i kontroli jako$ci musza by¢ zgodne z ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano-montazowych” c¢z.V — Instalacje elektryczne oraz zgodne z instrukcjami podanymi
przez producentow.

Wszystkie materialy do wykonania instalacji niskopradowej powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych, albo je przewyzsza¢. Elementy systemow winny
posiada¢ wiasciwe atesty. Parametry systemow powinny by¢ potwierdzone odpowiednimi deklaracjami.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwo$¢ korzystania z
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét.

4. TRANSPORT.

Transport materialow instalacyjnych powinien odbywac si¢ przy zastosowaniu takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na wlasciwosci przewozonych materialow i jako$¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowsg oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, poleceniami
Inspektora Nadzoru oraz nastepujacymi zasadami:

[ do wykonania instalacji teletechnicznych nalezy uzywac przewodow, kabli, sprzetu, osprzetu oraz urzgdzen i
aparatury oraz materialdbw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do
stosowania w budownictwie

[ nalezy zapewni¢ bezkolizyjnos¢ instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami

[] trasy przewodow nalezy prowadzi¢ w liniach prostych rownolegle do $cian i stropow
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[1 wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny by¢ tak
zainstalowanie, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostgp w czasie przegladow i
konserwacji

5.2. Koordynacja robét teletechnicznych z innymi robotami

Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegolnych rodzajow powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegotowy
harmonogram robot elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogdlnobudowlane zwigzane

z robotami elektrycznymi, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter budowy.

5.3. Instalacje niskoprgdowe

5.9.1. Roboty instalacyjno-montazowe

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wngtrzowych, bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu, nalezy
przeprowadzi¢ nastepujace roboty:

Roboty przygotowawcze

1. Okreslenie usytuowania szaf dystrybucji

2. Okreslenie usytuowania tras kablowych.

3. Wytyczenie trasy okablowania wewnatrz obiektu.

4. Usunigcie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajacych prowadzenie robot

montazowych.

Roboty zasadnicze

1. Instalacyjne:

wykonanie instalacji okablowania:
w korytkach metalowych,

w kanalach instalacyjnych,

w rurkach instalacyjnych

2. Prace montazowe:

montaz szafy i wyposazenia,
montaz elementdow wyniesionych.

Roboty konicowe

1. Zabetonowanie/zamurowanie/zatynkowanie bruzd pionowych i poziomych.
2. Prace porzadkowe po wykonaniu robot.

3. Kontrola jako$ci wykonanych robot.

4. Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

Roboty w zakresie tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementdéw trwatych pozwalajacych na zachowanie odpowiednich promieni
giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni gigcia kabli sg podane w kartach
katalogowych kabli. Trasy kablowe prowadzi¢ w miar¢ mozliwosci tak, aby zmiany kierunku trasy odbywaty si¢
pod katem 90st. Trasy przewodow zasilajagcych urzadzenia sygnalizacyjne i przyciski sterownicze uktadaé pod
tynkiem. Wszystkie otwory linii instalacyjnych, przechodzace przez Sciany i stropy powinny by¢ uszczelnione i
tworzy¢ przepusty instalacyjne. Przy budowie instalacji nalezy uwzgledni¢ zasady i normy dotyczace
réwnolegtego prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie
odlegtosci pomigdzy okablowaniem zasilajacym a okablowaniem sygnatowym przy jednoczesnym
uwzglednieniu materiatu, z ktorego zbudowane sg kanaly kablowe. W celu spetnienia standardow
kompatybilnosci elektromagnetycznej dotyczacej emisji pola elektromagnetycznego oraz wplywu zewnetrznych
pol elektromagnetycznych, w trakcie prowadzenia tras kablowych zaleca si¢ przestrzeganie minimalnych
odleglosci od urzadzen zaktocajacych:

— 30 cm od tras energetycznych silnopragdowych na dtuzszych odcinkach

— 100 cm od transformatorow

Dopuszcza si¢ mozliwos$¢ krzyzowania sie toréw kablowych z przewodami elektrycznymi pod warunkiem
zachowania kata skrzyzowania 900. Nalezy unika¢ prowadzenia przewodoéw w tej samej przegrodzie co kable
energetyczne.

Przewody uktada¢ w korytkach mocujac je za pomoca opasek. Przewody uktadane pod tynkiem zabezpieczy¢
rurami ostlonowymi.
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Zachowa¢ wymagane przez producenta odleglosci od instalacji silnopradowych.

Zakres obejmuje wykonanie nastepujacych prac:

utozenie koryt metalowych

wykonanie przepustéw

utozenie przewoddéw w korytach lub na golej Scianie do otynkowania

podiaczenie przewodow

uszczelnienie przejs$é

Zastosowane podstawowe materiaty:

Linie sygnalizacyjne

Linie danych LAN

Przed przystapieniem do robot nalezy zapoznacd si¢ z projektem. Przy prowadzeniu robot nalezy
przestrzega¢ obowigzujacych norm i przepiséw, wszelkie odstepstwa nalezy uzgadniac¢ z osobg petnigca nadzor
lub z projektantem systemu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego i Projektanta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie wszystkich elementéw robot zgodnie z
wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Przedstawiciela Zamawiajacego i Projektanta. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Przedstawiciel
Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Przedstawiciela Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Przedstawiciela Zamawiajacego i Projektanta dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Przedstawiciel Zamawiajacego i Projektant
uwzgledni wyniki badan materialéw i roboét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Przedstawiciela Zamawiajacego i Projektanta powinny by¢ wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.

Wykonanie instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji i ponadto powinno
uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach, uwzglgdniaé zastosowanie
nowoczesnych technologii instalacyjnych, by¢ prowadzone przez doswiadczonych monteréw z odpowiednimi
uprawnieniami, stosownymi do wykonywanej pracy. Cato§¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglgdnieniem:
przepis6w bezpieczenstwa i higieny pracy, przepiséw dotyczacych ochrony przeciwpozarowej, przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

Uktadanie kabli.

Przy uktadaniu kabli nalezy stosowac si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sily i
sposobu wciggania, itp.)

Symetryczne kable skretkowe nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposob odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy wystrzegac si¢
nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach
konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wyciaganiu kabla z pudelka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwagg na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani
supty.

Nalezy bezwzglednie pamigta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem wykonawczym. Przyjety
ogo6lnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotno$¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji powinna przebiegaé¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji oraz remontoéw. W przypadku dtugich traktow, gdzie
kable sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegna rownolegle do siebie na odleglosci wigkszej niz 35m, nalezy
zachowac odleglos¢ migdzy instalacjami, co najmniej SOmm lub stosowaé metalowe przegrody. Minimalna
odlegto$¢ migdzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-tukowymi
(lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w roznych
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celach (np. zasilajace energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych
wigzkach. Rézne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegotowe informacje w
normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania strukturalnego bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Przejécia przez $ciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:

wszystkie przejscia obwodow instalacji przez $ciany i stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,
przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z
tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywac w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia do przewodow utozonych w poditodze nalezy wykonywaé¢ w rurach, zamocowanych pod powierzchnia
podtogi, i w specjalnie do tego celu przewidzianych puszkach podtogowych. Rury i puszki musza spetniac
odpowiednie warunki wytrzymatoSciowe i by¢ wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla
danego urzadzenia.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywac
przewodami utozonymi na tych §cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju
podtozach np. ksztaltowniki, korytka itp.

Prace wykonczeniowe

Przez prace wykoniczeniowe rozumie si¢ uzupehienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z
tworzywa, ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupehienie taczenia pokryw na prostych
odcinkach facznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nierownosci $cian po
zainstalowaniu listwy nalezy uzupehnic¢ silikonem lub inng masa uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy je
zamknaC.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca przez granicg strefy pozarowej, $wiatlo jej otworu nalezy
zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajaca, charakteryzujaca si¢ wlasciwosciami nie gorszymi niz granica
strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacja o tak
zbudowanej granicy strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza
rozbudowe instalacji.

Elementami, ktére nalezy oznaczaé, sg:

szafy i stojaki zawierajace elementy LAN,

a takze wszystkie punkty gniazd koncowych

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajaca nastgpujace elementy:
podstawa opracowania

informacje o inwestorze, inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalacji
opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / I10$¢
schemat polaczen elementdw instalacji

podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

widoki szaf i stojakow w punktach dystrybucyjnych

widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow

Informacje zawarte w dokumentacji musza odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalacji.
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5.9.2. Instalacja oddymiania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg lub kontraktem, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot oraz
poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego

Przed uktadaniem przewodow w $cianach nalezy wytyczy¢ ich trasg.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.

Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji

1 remontow.

Przewody nalezy uktadaé¢ w sposob zgodny z dokumentacjg techniczng.

Wszystkie elementy instalacji nalezy montowa¢ wg obowigzujacych norm,

z uwzglednieniem zasad zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instrukcjach

montazu producenta.

Wszystkie elementy liniowe trwale oznakowa¢ zgodnie z rysunkami (linia dozorowa/nr elementu np. LD 2/22).
Wskazniki zadziatania oznakowaé trwale tak jak czujki, z ktérymi sa potaczone.

Wszystkie elementy mocujace, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne, uchwyty, wsporniki itp.
powinny by¢ systemowe.
Nie dopuszcza si¢ elementéw wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu.
Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych musza by¢ koordynowane z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego robot budowlanych.
Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji sygnalizacji pozarowej musza by¢
opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespo6t projektowy lub inspektora nadzoru
inwestorskiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wylacznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowania

w budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejsza ST (ewentualne zamienniki materiatdéw uzgadniac z
Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku budowy), zglasza¢ do odbioru

roboty ulegajace zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych
robot i zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU I ICH DOKUMENTOWANIA)

Podstawa dokonywania obmiaréw, okre$lajacych zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji, jest przedmiar robot, bedacy integralng czgsciag dokumentacji projektowe;.

Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru

Blad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot.

Bledy zostang poprawione wg pisemne;j instrukcji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
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Odbioér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie (mozliwie szybko) przez inspektora nadzoru.

8.2. Odbior korncowy.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Odbidr koficowy robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Przed przystagpieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowa¢ dokumentacje
powykonawcza.

W trakcie odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehniajacych i robot
poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot robot sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastgpujace dokumenty, tworzace Dokumentacj¢ Powykonawcza:

[J projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robot projekt wykonawczy z naniesionymi w
trakcie wykonawstwa zmianami

[ Specyfikacje Techniczng

[ Dziennik Budowy i Ksi¢gi Obmiarow

[ protokoély z przeprowadzonych odbioréw czgsciowych

[ protokoély z przeprowadzonych badan (pomiaréw o sprawdzen)

[ deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzadzenia

[ uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

[ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Jesli komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego instalacje nie
sg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot. Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidér ostateczny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego lub cena ryczattowa

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwiazane)

e  PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napigcie
znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

e  PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody o
izolacji i powtoce polwinitowej, okragle.

e  PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu

znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace 0.6/1 kV.

PN-EN 60598-02 Oprawy Os$wietleniowe. Wymagania szczegotowe (zestaw norm).

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe (zestaw norm).

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow bezpieczenstwa na drogach

ewakuacyjnych i drogach pozarowych.

e  PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe i wtyczki na napigcie znamionowe 250 V i prady znamionowe do
16 A.
PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uSytku domowego i podobnego.
PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

. PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na
napiecie do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm?2
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PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskowgglowej ocynkowane ogniowo w sposob ciagly do

obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy.

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-IEC 6102:2002 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Czgé¢ 1-2: Zasady ogodlne Przewodnik B.

Projektowanie montaz, konserwacja i sprawdzanie urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC 61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogodlne.

PN-83/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogolne.

PN-89/E-05003.03 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona obostrzona.

PN-92/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona specjalna.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zbiér norm).

PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenerget. pradu przemiennego o napieciu wySszym od 1kV.

PN-EN-60298:2000/a11:2002(U) Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach metalowych na napiecia

znamionowe powyzej 1 kV do 52 kV wiacznie (Zmiana All).

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-IEC 60050-826:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w

obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napigcia.
PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-84/0-79101 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na uszkodzenia mechaniczne opakowan o masie
zawartos$ci powyzej 150 kg. Wymagania i badania.

PN-IEC 1084-1+A1 Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano montazowych i rozbiérkowych Dz. U. nr 13 z dnia
10.04.1972r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych — ¢z. V Instalacje elektryczne
— wyd. COBR Elektromontaz

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji budowlanych.

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywaé w oparciu
o biezaco obowiazujace normy i uregulowania prawne.
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